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1. Allgemeines
1.1. Einleitung

Ziel dieser Bedienungsanleitung ist es, Sie beim Umgang mit dem PC-DMIS
Preset & Measure-Supervisor (im Folgenden ,Supervisor‘ genannt) zu
unterstutzen.

Wir haben versucht, alle Mdglichkeiten dieser Software bestmdglich und
nachvollziehbar zu beschreiben. Wir bitten allerdings um Ihr Verstandnis,
dass eventuell nicht alle Features beschrieben sind. Griinde hierfur kdnnen
u.a. technische Neuerungen, neue Optionen oder ahnliche Einflisse sein.

Der Supervisor wird u.a. fir die Steuerung hochwertiger Messtechnik
eingesetzt. Einstellungen in dieser Software haben direkten Einfluss auf den
Messablauf und missen daher sorgfaltig gewahlt werden.

Aus diesem Grunde weisen wir vorsorglich darauf, dass diese
Bedienungsanleitung eine Schulung nicht ersetzen kann. Sollten Sie
diesbeziglich an einem Lehrgang interessiert sein, freuen wir uns tber lhren
Kontakt. Die entsprechenden Daten finden Sie am Ende dieses Textes.

Auch nach sorgfaltiger Prifung kann nicht ausgeschlossen werden, dass
diese Bedienungsanleitung frei von Fehlern ist.

Aus diesem Grund behalten wir uns Irrtiimer oder Druckfehler vor.

Unabhangig davon sind wir Gber Anregungen, Tipps und
Verbesserungsvorschlage, die sich aus dem taglichen Umgang mit dem
Supervisor ergeben, dankbar.

Bitte kontaktieren Sie uns unter:
Tel.: +49 6441 207-207
E-Mail: pcdmis.de.mi@hexagon.com

Stand: 21. Juli 2023 4
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1.2. Hinweise zur Nutzung dieses Bedienerhandbuches

Begriffe oder Funktionen finden, die nicht im
Inhaltverzeichnis aufgefihrt sind

Die in diesem Bedienerhandbuch verwendeten Begriffe fir Funktionen usw.
sind identisch mit denen in der Software. Sollten bestimmte Funktionen nicht
Uber das Inhaltsverzeichnis auffindbar sein, nutzen Sie die Suchfunktion im
PDF. Geben Sie hierzu den gewtnschten Begriff in der Schreibweise ein, in
der dieser in der Bedieneroberflache verwendet wird.

Verkntpfungen (Links) nutzen

Falls Textpassagen im Zusammenhang mit anderen Kapiteln stehen, sind
diese miteinander verknipft. Diese Verknipfungen sind am unterstrichenen
und blau gefarbten Text zu erkennen. Durch Klick auf diesen Text wird zu der
entsprechenden Passage gesprungen.

Um bei einem ausgedruckten Bedienerhandbuch diese Passagen finden zu
kénnen, wird vorzugsweise die komplette Gliederung angegeben.

Beispiel:

Kapitel: Bedienoberflache, Abschnitt: Verbindung mit Preset & Measure,
Punkt: Verbindung / Trennung in der Bedieneroberflache

oder (enstpricht der Navigation in der Software):
MenuUpunkt ,Extras® = Einstellungen = Setzen - Applikation

Prinzipell wird der letzte Begriff zu den gewlinschten Informationen fuhren
(im Beispiel oben: Punkt: Verbindung / Trennung in der Bedieneroberflache).

Auf die Angabe der kompletten Struktur wird verzichtet, wenn sich die
verknupfte Passage in unmittelbarer Textnahe befindet (Beispiel: siehe

Beispiel oben).

Sollte in der Textpassage, zu der gesprungen wurde, keine Verknipfung zum
urspringlichen Text enthalten sein, kann mit der Tastenkombination ,Alt“ +
,“ (Nach-Links) zum Quelltext zuriickgesprungen werden.

Verwendete Symbole

Dieses Symbol dient als Hinweis, den entsprechenden Text besonders
aufmerksam zu lesen.

Stand: 21. Juli 2023
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1.3.

1.4.

Bedeutung Mausklick, Klick o0.a.

Dieser Begriff wird fir die linke Maustaste verwendet. Muss mit der rechten
Maustaste geklickt werden, wird dies expliziet erwahnt.

Empfohlene Qualifikation
Installation der Software

Die Installation der Software sollte von Personal durchgefihrt werden,
welches Uber folgende Kenntnisse und Berechtigungen verfugt:

e PC-Kenntnisse

e Windows Kenntnisse

e Installation von Windows — Programmen

e Extrahieren komprimierter Dateien

e Andern von Zugriffsberechtigungen im Dateisystem und der Registrierung
- Typisch: Netzwerkadministratoren

Konfiguration der Software

Die Konfiguration der Software sollte von Personal durchgefiihrt werden,
welches Uber folgende Kenntnisse verfigt:

e PC-Kenntnisse

e Windows Kenntnisse

e Beiangeschlossener SPS (siehe Kapitel: Menupunkt ,Extras”, Abschnitt:
Einstellungen, Punkt: Setzen = SPS Konfiguration): entsprechende Kenntnisse
bzgl. der Hardware und Eingangssignale

e Ausfihrliche Schulung durch die Anwendungstechnik seitens Hexagon
- Typisch: Mitarbeiter der Qualitatssicherung oder der Arbeitsvorbereitung

Nutzung der Software

Die Nutzung der Software sollte von Personal durchgefuhrt werden, welches
Uber folgende Kenntnisse verflgt:

e PC - Grundkenntnisse
e Windows Grundkenntnisse

e Kurzeinweisung in die Software — z.B.: hausintern durch Personal, welches die
Software konfiguriert hat (siehe oben)

- Typisch: Mitarbeiter in der Produktion (Werker)

2. Software-Lizenzvereinbarung

Voraussetzung fir die Nutzung der Software ist, dass alle in der Software-
Lizenzvereinbarung enthaltenen Bestimmungen akzeptiert werden. Details
hierzu entnehmen Sie dem Dokument ,DE_EULA.pdf“, welches Sie in dem
Ordner finden, in dem auch das Bedienerhandbuch liegt.
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3. Bedienung

3.1.

3.2.

Start des Supervisors

Der Supervisor kann durch Doppelklick mit der linken Maustaste auf die
VerknUpfung auf dem Desktop gestartet werden. Wenn noch nicht
geschehen, wird PC-DMIS (die zuletzt verwendete Version) und Preset &
Measure automatisch gestartet. Es wird empfohlen, PC-DMIS manuell vor
dem Supervisor zu starten. PC-DMIS, Preset & Measure und der Supervisor
mussen identische Berechtigungen haben.

Wird der Supervisor beendet (siehe Kapitel: Menupunkt ,Datei“, Abschnitt:
Beenden) werden sowohl Preset & Measure als auch PC-DMIS geschlossen.

Verwendete Begriffe
Beispiel: Bedieneroberflache (Online / Parkposition)

[ PC-DMIS Preset 8 Measure Supervisor Version 2.2018.2.18 X

Datei Extras Hilfe [oerauLT I

Spannvorrichtung mm

Visualisierung
Signalzustand

B9 Kommunikationsprotokoll
- (wenn aktiviert)
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o Beispiel: Beispiel: Bedieneroberflache (Offline / Reset)
atei Extras Hilfe -

[ |

EEEEEEEEEEEN  (EEEN

Reset-Schalter

4. Konfiguration der Software

Fur die Konfiguration der Software sind die unter Kapitel: Allgemeines,
Abschnitt: Empfohlene Qualifikation, Punkt: Konfiguration der Software
empfohlenen Kenntnisse und Berechtigungen zu berlcksichtigen.

Bevor Sie die Software erstmals nutzen, muss diese an lhre Umgebung
angepasst werden. Sowohl PC-DMIS, Preset & Measure als auch der
Supervisor miussen hierzu mit Administratorrechten gestartet werden. Nach
erfolgter Konfiguration sind diese nicht mehr notwendig.

4.1. Spracheinstellung

Im Menu ,Datei = Sprache” kann die gewlinschte Sprache eingestellt

Werd en. Extras Hilfe
Werden keine Anderungen in den Einstellungen Deutsch
vorgenommen, hat die in PC-DMIS gewéhlte Sprache ring Erebeh

keinen Einfluss auf den Supervisor.

Soll der Supervisor in der in PC-DMIS gewéahlten
Sprache starten, dann muss unter ,Mentpunkt ;
.Extras® = Einstellungen = Setzen“ unter o ‘ L
,Applikation“ die Checkbox bei ,PC-DMIS Sprache .
laden® aktiviert werden (Default: Checkbox
deaktiviert).

Sollte eine Sprache gewtinscht werden, welche nicht zur Auswabhl steht,
setzen Sie sich bitte mit dem Lieferanten der Software oder dem Hersteller in
Verbindung.

Stand: 21. Juli 2023 8
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5. MenuUpunkt ,Datei”

Das Menu ,Datei“ beinhaltet ,Sprache® und ,Beenden®.

5.1.

5.2.

PC-DMIS Preset & Me

kExtras

Sprakhe
Beenden

Sprache

Die Sprache des Supervisors kann geandert werden (siehe auch Kapitel:
Konfiguration der Software, Abschnitt: Spracheinstellung).

-] Extras Hilfe
e |

Beenden

Englisch

Beenden
Uber den Meniipunkt ,Beenden“ kann die Software beendet werden.

Wird Preset & Measure zuerst beendet, werden PC-DMIS und der
Supervisor automatisch geschlossen.

PC-DMIS Preset & Me:

Extras
Sprache

3

Setting Sch&n
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6. MenUpunkt ,Extras”

An dieser Stelle kbnnen verschieden Einstellungen bzgl. der Hard — und
Software, zur Sicherung und Wiederherstellung der Konfiguration und der
Uberwachung der Taster und/oder Ausrichtungen (Chuck) vorgenommen
werden.

Setzen

Setting SchemaViaExchange Exportieren
Setting SchemaViaExchangeH Importieren
Setting SchemaViaExchangeH

Setting SchemaViaExchangeH Monitoring (Taster / Chuck)

6.1. Einstellungen

° Setzen

Wird diese Option gewahlt, wird der Supervisor Offline geschaltet (siehe
Kapitel: Bedieneroberflache, Abschnitt: Verbindung mit Preset & Measure)
und es offnet sich das Fenster ,Einstellungen®, in dem diverse Einstellungen
fur die Software, Kommunikation und falls vorhanden, die angeschlossene
Hardware vorgenommen werden konnen.

Applikation Fahre zu Sicherheitsposition

Immer im Vordergrund @ Uber Sicherheitspunkt @ Uber PARK

8 Schreibe Kommunikationsdatei / -
&s Anbindung / Automatisierte Zelle

Kommunikationsdateien I6schen wenn sie alter 5 @ Kommunikation Gber Dateitausch S

Kommunikationsprotokoll anzeigen @ Kommunikation Uber TCP/IP

PC-DMIS Sprache laden Schema fir Kommunikation Standard -

PC-DMIS

PDF Datei ausgeben

Standard Postprozessor ID
Standard Spannvorrichtung DEFAULT B CHUCK immer vom Supervisor verwenden
KMG freigeben nach einer Messung, nach 5 Sekunden

Dateien vor dem Start laden Setzen

OK

HEXAGON

MANUFACTURING INTELLIGENCE Abbrechen

Stand: 21. Juli 2023 10
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e Bereich: Applikation

Im Bereich ,Applikation® sind folgende Funktionen wahlbar:

e Immer im Vordergrund: T |
Immer im Vordergrund
Ist die Checkbox aktiviert, wird der e el et
SUpeI‘VISOI’ |m VOI‘dergrund dal’geste”t Kommunikationsdateien I6schen wenn sie alter 5 Tage
Wird die Checkbox deaktiviert, kann der T L e e e e

Supervisor von anderen Applikationen PC.DMIS Sprache laden
Uberdeckt werden. .

e Schreibe Kommunikationsdatei:

Ist die Checkbox aktiviert, wird taglich eine Textdatei erzeugt, welche
permanent um aktuelle Ereignisse erganzt wird. Die Datei befindet sich im
Verzeichnis:

,C:\Users\Public\Documents\Hexagon\Hexmet CMM Supervisor\Communicati
@“.

Ist die Checkbox deaktiviert, wird keine Kommunikationsdatei erzeugt.

Kommunikationsdateien léschen, wenn sie alter sind als ... Tage:

Um die Anzahl der Kommunikationsdateien zu begrenzen, kann ein Zeitintervall in
Tagen definiert werden. Dateien, die dieses Intervall Uberschreiten, werden
geldscht. Ist die Checkbox unter ,Schreibe Kommunikationsdatei“ (siehe oben)
deaktiviert, kann dieses Feld nicht bearbeitet werden.

e Kommunikationsprotokoll anzeigen:

Ist die Checkbox aktiviert, wird in der Bedieneroberflache im Bereich ,Protokoll”
das Kommunikationsprotokoll angezeigt.

Ist die Checkbox deaktiviert, erfolgt keine Anzeige und der Bildschirmbereich
wird ausgeblendet.

(T 1] I -

Kommunikationsprotokoll aktiviert

Kommunikationsprotokoll
deaktiviert

Q
.
“

e PC-DMIS Sprache laden:

Soll der Supervisor in der in PC-DMIS gewahlten Sprache starten, muss die
Checkbox aktiviert werden (siehe auch Kapitel: Konfiguration der Software,
Abschnitt: Spracheinstellung).

Stand: 21. Juli 2023 11
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e Bereich: PC-DMIS

e PDF Datei ausgeben

Es wird der Name und das Verzeichnis des Messprotokolls fir das
Qualitatsmessen festgelegt.

Checkbox aktiviert:

Durch Klick mit der rechten Maustaste kann das Verzeichnis definiert werden.
Wird mit der Startdateidatei (siehe unten und Kapitel: Zusatzliche Informationen,
Abschnitt: Startdatei) kein Pfad und Name tbergeben, wird der hier definierte Pfad
verwendet. Als Name wird der Name der ausgefiihrten Messroutine und (falls
Ubergeben) des Teilenamens verwendet.

Werden mit der Startdatei Informationen zum Pfad und Namen Ubergeben, werden
die Daten aus dieser Datei verwendet.
PC-DMIS

C:\Users\Public\Documents\Hexagon\Hex

PDF Datei ausgeben Standardpfad (wenn keine Daten Ubergeben wurden)

Wird die Maus Uber das Feld bewegt, erscheint ein Tooltip mit dem kompletten Pfad
fur das Messprotokoll. :

Checkbox deaktiviert
Der Bereich fur die Pfaddefinition ist nicht verflgbar.

Werden mit der Startdateidatei (siehe unten und Kapitel: Zusétzliche Informationen,
Abschnitt: Startdatei) kein Pfad und Name flr das Messprotokoll Gibergeben, wird
kein Messprotokoll erzeugt.

Werden mit der Startdatei Informationen zum Pfad und Namen tibergeben, werden
die Daten aus dieser Datei verwendet.

C)\Users\Public\Documents\Hexagon\Hex

r

e Standard Postprozessor ID

Es kann ein Standard-Postprozessor festgelegt werden. Dieser wird verwendet,
wenn mit der Startdateidatei (siehe unten) kein Postprozessor ibergeben wird
(siehe Kapitel: Zusétzliche Informationen, Abschnitt: Startdatei).

Die Auswahl erfolgt durch Klick mit Standard Postprozessor ID ZKAutomation
der rechten Maustaste in das g
entsprechende Feld. Es 6ffnet sich
ein Kontextmen, in welchem alle KNG freigeten nach einer Messung nach 5
definierten Postprozessoren Datelen vor dem Start laden
angezeigt und der gewtinschte
gewahlt werden kann.

Standard Spannvorrichtung DEFAULT

Soll kein Postprozessor verwendet oder ein

gewahlter entfernt werden, kann dies durch die
Auswahl ,Kein“ erfolgen. I Es

Sigma
SODICK

System3R
ZKAutomation

Stand: 21. Juli 2023 12
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Standard Spannvorrichtung

Es kann eine Standard-Spannvorrichtung (entspricht ,Ausrichtung®) festgelegt
werden. Diese wird verwendet, wenn mit der Startdatei (siehe unten) keine
Spannvorrichtung tibergeben wird (siehe Kapitel: Zusétzliche Informationen,
Abschnitt: Startdatei). Die Auswahl erfolgt durch Klick mit der rechten
Maustaste in das entsprechende Feld. Es 6ffnet sich eine Kontextmend, in
welcher alle eingemessenen Spannvorrichtungen angezeigt und die
gewilnschte gewahlt werden kann.

Standard Spannvorrichtung DEFAULT k

Kein

KMG freigeben nach einer Messung, nach DEFAULT
ITS
System 3R

[l Dateien vor dem Start laden

Soll keine Spannvorrichtung verwendet oder eine
gewahlte entfernt werden, kann dies durch die DEFAULT

Auswahl ,Kein“ erfolgen. s
System 3R

Soll unabhangig von der mit der Startdatei (siehe unten) tibergebenen
Spannvorrichtung immer die im Supervisor gewahlte Standardvorrichtung
verwendet werden, muss die Checkbox bei ,Chuck immer vom Supervisor
verwenden® aktiviert werden. Das Spannmittel kann wie oben beschrieben
geéandert werden. In dem Kontextmeni (siehe oben) ist ,,Kein* nicht verflgbar.

Standard Spannvorrichtung DEFAULT CHUCK immer vom Supervisor verwenden

Die gewahlte Spannvorrichtung wird in der Bedieneroberflache eingeblendet.

E PC-DMIS Preset & Measure Supervisor Version 2.2018.2.18 . X

Datei Extras Hilfe :DEFAULT

Protokoll
Um diese zu &ndern, wird durch Klick auf das Symbol ,~ “ eine Dropdown-Liste
gedffnet, in welcher die Spannvorrichtung gewahlt werden kann. Alle mit Preset
& Measure angelegten Spannvorrichtungen sind verflgbar.

Die gewahlte Spannvorrichtung wird unter ,Standard Spannvorrichtung“ (siehe
oben) ebenfalls angezeigt.

DEFAULT ﬂk

DEFAULT
ITS
System 3R

Stand: 21. Juli 2023 13
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e KMG freigeben nach einer Messung nach

Um sicherzustellen, dass die Messung komplett abgearbeitet wurde, wird ein
Zeitfenster in Sekunden definiert. Die Ruckmeldung an die automatisierte Zelle
erfolgt erst nach tberschreiten des Zeitfensters. Abhangig davon, wie die
Kommunikation definiert ist erfolgt die Riickmeldung wie folgt:

Kommunikation per Dateitausch:

Die Ruckmeldung erfolgt mit der Datei, die nach der Messung gesendet wird (siehe
Kapitel: Menlpunkt ,Extras®, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen = Anbindung /
Automatisierte Zelle — Kommunikation Uber Dateitausch - Roboter und PC-DMIS

- Programmende).
Kommunikation tiber TCP/IP:
Die Ruckmeldung erfolgt Gber TCP/IP (siehe Kapitel: Menudpunkt ,Extras®,

Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen - Anbindung / Automatisierte Zelle —
Kommunikation tiber TCPIP).

KMG freigeben nach einer Messung, nach Sekunden

e Dateien vor dem Start laden

Mit dieser Funktion ist es mdglich, beliebige Dateien vor dem Start in ein
Zielverzeichnis zu kopieren. Dies kann z.B. sinnvoll sein, wenn Anderungen in
den Einstellungen des Supervisors nur temporaren Charakter haben und beim
nachsten Start nicht beriicksichtigt werden sollen.

KMG freigeben nach einer Messung, nach

Dateien vor dem Start laden

Checkbox aktiviert

Vor dem Start des Supervisors werden die mittels der Schaltflache ,Setzen®
definierten Dateien aus dem Quell- in das Zielverzeichnis kopiert. Nach Klick auf die
Schaltflache ,Setzen® 6ffnet sich das Fenster ,Liste der Dateien“. Durch Klick mit
der rechten Maustaste 6ffnet sich das Kontextmenu: ,Neue Verknipfung
definieren®.

- x

Dateiressourcen Zielordner

Wird diese Funktion gewahlt, wird zunachst die Quelldatei und anschlieBend der
Zielordner gewahlt und eine neue Zeile mit den entsprechenden Daten erzeugt.

Durch Klick mit der rechten Maustaste in den Bereich unter der Zeile kann dieser
Vorgang so lange wiederholt werden, bis alle gewiinschten Dateien gewahlt sind.
Ist der Pfad langer als die entsprechende Spalte breit ist, erscheint ein Tooltip mit
dem kompletten Pfad, wenn der Mauszeiger Uber die Zeile bewegt wird.

Liste der Dateien

Dateiressourcen Zielordner

C:\Startdateien\Hexmet_CMM_Supervisor.ini |C:‘-Us-ers\Public\Dccumemts\He(agcn\He.\:met_L’!‘-‘Vr‘-‘V_Supem\sor" |

CATest\_PP\HMI WZ\XYZ dat | C:\‘-ﬁers\Pub lic\Documents\Hexagon\Hexmet_CMM_SupervisoriTempData\P... ]

C\Users\Public\Documents\Hexagon\Hexmet_CMM_Supervisor\TempData\Postprozessor'

Stand: 21. Juli 2023 14
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Durch Klick mit der rechten Maustaste in eine Zeile der Spalte ,Dateiressourcen”
offnet sich ein Kontextmeni mit folgenden Funktionen:

Datei auswéhlen:

Die gewahlte Quelldatei kann, wie oben | usederoseien
beschrieben gewahlt und somit Dateiressourcen

g ean d ert we rd en. C\Startdateien\Hexmet_CMM_Supervisor.ini — o ~ nt
C:\Test\_PP\HMI WZ\XYZ dat nt}
. Entfernen
Entfernen:
Aktuelle Datei in den Quellordner kopieren

Die Zeile wird geltscht. Die Datei ist
weiterhin wéhlbar.

Aktuelle Datei in den Quellordner kopieren:

Diese Funktion ist nur dann verfiigbar, wenn die Datei im Zielordner vorhanden
ist. Dies kann manuell durch Kopieren mit dem Windows Explorer oder
einmaliges Schlief3en und Starten des Supervisors erfolgen.

Wird diese Funktion gewahlt, wird die Zieldatei in den Quellordner kopiert.

Wird mit der rechten Maustaste eine Zeile in der Spalte ,Zielordner” geklickt sind in
dem Kontextmen folgende Funktionen verflgbar:

Zielordner auswéhlen:

Der gewéhlte Zielordner kann, wie oben
beschrieben gewahlt und somit geandert werden.

Entfernen:
Die Zeile wird geldscht.
Aktuelle Datei in den Quellordner kopieren:

Diese Funktion ist nur dann verfiigbar, wenn die Datei im Zielordner vorhanden
ist. Dies kann manuell durch Kopieren mit dem Windows Explorer oder
einmaliges Schliel3en und Starten des Supervisors erfolgen.

Wird diese Funktion gewahlt, wird die Zieldatei in den Quellordner kopiert.
Die vorgenommenen Anderungen werden mit der Schaltflache ,Ubernehmen®

gespeichert oder mittels ,Schlielen”
verworfen. Ubernehmen Schliessen

Beispiel fur Anderungen im Supervisor mit temporarem Charakter:

Zielordner

Die Datei ,Hexmet CMM_Supervisor.ini“ wird manuell oder mit ,Aktuelle Datei
in den Quellordner kopieren® (siehe oben) von
»C:\Users\Public\Documents\Hexagon\Hexmet_ CMM_Supervisor\“ nach
,C:\Startdateien\* kopiert.

In der Spalte ,Dateiressourcen” (siehe oben) wird ,,C:\Startdateien\
Hexmet_CMM_Supervisor.ini“ gewahlt. Als ,Zielordner® (siehe oben) wird
,C:\Users\Public\Documents\Hexagon\Hexmet_CMM_Supervisor\“ gewahilt.

Werden nun Anderungen (wie z.B.: mit Menupunkt ,Extras” - Einstellungen)
Supervisor vorgenommen und diese mit ,,OK* bestatigt wird im Zielordner
,C:\Users\Public\Documents\Hexagon\Hexmet_CMM_ Supervisor\“ die Datei
~-Hexmet_CMM_Supervisor.ini“ aktualisiert.

Da nach dem Schlieen und Neustarten die Datei aus dem Quellordner in den
Zielordner kopiert wird, sind die vor dem Schlie3en vorgenommenen
Anderungen nicht mehr wirksam.
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Sollen Anderungen ggf. dauerhaft gelten, muss nach den vorgenommenen
Anderungen (und Bestatigen mittels ,OK“) die Option ,Aktuelle Datei in den
Quellordner kopieren® (siehe oben) verwendet werden. Die Datei im
Quellordner wird nun mit den vorgenommenen Anderungen tberschrieben und
beim néchsten Start des Supervisors sind diese wirksam.

CheCkbOX deakt|V|ert KMG freigeben nach einer Messung, nach

Vor dem Start des Supervisors werden keine Dateien B Docerer vor dem it e
kopiert. Sollten bei aktivierter Checkbox (siehe:
Checkbox aktiviert oben) Dateien definiert worden sein, werden diese ignoriert.

Die Schaltflache ,Setzen ist nicht verfligbar®.
e Bereich: Fahre zu Sicherheitsposition

Abhéangig von der angeschlossenen Hardware (Controller, SPS) wird die
Sicherheitsposition definiert. Voraussetzung ist, dass diese Position in PC-
DMIS oder/und dem Controller definiert ist. Die Parkposition im Controller der
Messmaschine und der Sicherheitspunkt in PC-DMIS missen identisch sein.

e Uber Sicherheitspunkt:

Ist eine SPS angeschlossen und der Signalzustand ,Maschine auf
Sicherheitsposition® vorhanden, erfolgt die Riickmeldung an den Supervisor
(auf Sicherheitsposition: Ja oder Nein) hardwareseitig.

Ist eine SPS angeschlossen, der Signalzustand ,Maschine auf
Sicherheitsposition® jedoch nicht vorhanden, erfolgt die Rlickmeldung Uber die
Software (siehe Kapitel: Menupunkt ,Extras”, Abschnitt: Einstellungen ,Punkt:
Setzen = SPS Konfiguration = Konfiguration der Eingangssignale).

Ist keine SPS angeschlossen, erfolgt die Riickmeldung Uber die Software.

Fahre zu Sicherheitsposition

@ Uber Sicherheitspunkt @ Uber PARK

e Uber PARK:
Bei Erreichen der Parkposition erfolgt die Riickmeldung tber die Hardware.

Hierzu muss unter ,Anbindung / Automatisierte Zelle = Schema = SPS
Konfiguration* die Checkbox bei ,Mit SPS Steuerung” aktiviert und der
Signalzustand ,Maschine auf Sicherheitsposition“ vorhanden sein (siehe
Kapitel: Menupunkt ,Extras”, Abschnitt: Einstellungen Punkt: Setzen - SPS
Konfiguration = Konfiguration der Eingangssignale).

Fahre zu Sicherheitsposition

@ Uber Sicherheitspunkt @ Uber PARK

Sollen die vorgenommenen Anderungen tibernommen werden, werden diese
mit ,OK" gespeichert.

OK

Sollen die vorgenommenen Anderungen nicht S —
tibernommen werden, werden diese mit ,Abbrechen® Abb“&\
verworfen.
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Bereich: Anbindung / Automatisierte Zelle — Kommunikation tber
Dateitausch

Die Kommunikation mit der automatisierten Zelle erfolgt unabhangig davon,
ob eine SPS (siehe ,SPS Konfiguration® weiter unten) angeschlossen ist oder
nicht, Uber den Austausch von Dateien. Mit der Schaltflache ,Schema*“
werden die entsprechenden Parameter definiert.

Anbindung / Automatisierte Zelle

@ Kommunikation (ber Dateitausch Schema

@ Kommunikation Gber TCP/IP

Schema fiir Kommunikation

Es offnet sich das Fenster ,'si Schema fur Kommunikation®:

Datei ID/Valu

e Roboter

Es wird der softwareseitige Datenaustausch zwischen dem Supervisor und der
automatisierten Zelle (im Folgenden ,Leitsystem® genannt) definiert. Nach der
Installation des Supervisors sind diese Felder mit Standardwerten vorbelegt.
Diese kdnnen jederzeit wie (unten beschrieben) geandert werden.

Roboter

Parameter Datei ID/Value
Pfad C:\Autocell\Robot\
KMG Status Abfragen | KMGStatusAbfragen

Programmstart Programmstart.txt

KMG Action MGAction.txt
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Pfad:
Der Pfad und das Verzeichnis fiir die Kommunikation Rorce
zwischen dem Supervisor und dem Leitsystem wird Parameter

festgelegt. Sowohl der Supervisor als auch das
Leitsystem muissen auf dieses Verzeichnis zugreifen
kénnen und die entsprechenden Berechtigungen besitzen.

Details zu den notwendigen Rechten finden Sie im Dokument: ,DE PCD Supervisor
Installation.pdf welches auf dem FTP-Server unter: ftp:/ftp.hexmet.de/PC-
DMIS/PC-DMIS Preset & Measure%20Suite/PC-

DMIS Preset & Measure Supervisor/Docs/ zum Download bereit steht.

Der Pfad kann durch Rechtsklick in die Spalte ,Datei ID/Value® geandert werden.

Alternativ kann der Pfad manuell eingetragen werden. Durch Klick mit der linken
Maustaste in das entsprechende Feld kann der komplette Wert tberschrieben
werden.

.,KMG Status Abfragen®“/ ,Programmstart”/ ,KMG Action*;

Diese Dateien sind fiir die Kommunikation zwischen dem v Datel ID/Value Mit 25 Ste
Supervisor und dem Leitsystem wichtig. |praa | crautoceingonon Verbindungsd

Mittels rechter Maustaste wird ein Kontextmenii gedffnet, in | it

welchem durch Auswahl des Punktes ,Parameter” diese
Daten geldscht und/oder geéndert werden kénnen. Um die
Namen in der Spalte ,Datei ID/Value® zu andern, wird die entsprechende Zeile
markiert. AnschlieBRend kann der gewiinschten Namen eintragen werden.

Wurde der Parameter mittels ,Ldschen® aus der Spalte ,Parameter” geldscht, kann
dieser wiederhergestellt werden. Hierzu mit der rechten Maustaste klicken und in
der Dropdown-Liste ,Hinzufligen“ wahlen. Es wird eine leere Zeile erzeugt, in
welche nochmals mit der rechten Maustaste geklickt wird. In dem Kontextmen( sind
nun alle geldschten Parameter wahlbar. In der Spalte ,ID/Value“ muss der Name
der TXT-Datei wie oben beschrieben eingetragen werden.

Wird in dem Kontextmenu die Funktion ,Pfad* gewahlt, wird der Ordner gedffnet, in
welchem die Datei abgelegt wird. Wird ein anderer Ordner gewahlt, wird der unter
.Pfad” (siehe oben) definierte Ordner geandert.
Die Namen, Formate und Inhalte missen mit den vom Leitsystem erwarteten Daten
Ubereinstimmen.

@ Es wird empfohlen, vor Anderung der Daten eine Datensicherung durchzufiihren
(siehe Menupunkt Extras, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen - Exportieren).
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® PCDMIS PCOMIS
. .. i Parameter Datei ID/Value

Es wird der softwareseitige Datenaustausch zwischen prac | crmuoceinecoms
dem Supervisor und PC-DMIS definiert. Nach der Programmende | Programmende.ox

KMG Error KMGE >t

Installation des Supervisors sind diese Felder mit
Standardwerten vorbelegt. Diese kénnen jederzeit wie
(unten beschrieben) geandert werden.

KMG Status Mitteilen | KMGStatusMitteilen

Pfad:

Der Pfad und das Verzeichnis fur die Kommunikation PCOMIS

zwischen dem Supervisor und PC-DMIS wird festgelegt. SR DatE{iDivale
Sowohl der Supervisor als auch PC-DMIS missen auf (Efed Crutocel

Programmende

dieses Verzeichnis zugreifen kénnen und die
entsprechenden Berechtigungen besitzen.
Details zu den notwendigen Rechten finden Sie im Dokument: ,DE PCD Supervisor
Installation.pdf‘ welches auf dem FTP-Server unter: ftp://ftp.hexmet.de/PC-
DMIS/PC-DMIS Preset & Measure%20Suite/PC-

DMIS Preset & Measure Supervisor/Docs/ zum Download bereit steht.

Dieses Verzeichnis sollte nicht geandert werden (siehe die Anmerkungen unter dem
Punkt: ,Programmende” / ,KMG Error* / ,KMG Status Mitteilen® weiter unten).

Der Pfad kann durch Rechtsklick in die Spalte ,Datei ID/Value* gedndert werden.

Alternativ kann der Pfad manuell eingetragen werden. Durch Klick mit der linken
Maustaste in das entsprechende Feld kann der komplette Wert tberschrieben

werden.

.Programmende” / ,KMG Error* / ,KMG Status Mitteilen*:

Diese Dateien sind fiir die Kommunikation zwischen Cowis

dem Supervisor und dem Leitsystem wichtig. Parameter Datel D/Value

C\Autocel\PCOMIS

Mittels rechter Maustaste wird ein Kontextmend
geoffnet, in welchem durch Auswahl des Punktes S
.Parameter” diese Daten geldscht und/oder geandert
werden kdnnen. Um die Namen in der Spalte ,Datei

ID/Value® zu andern, die entsprechende Zeile mit der linken Maustaste markieren.
Anschliel3end den gewtlinschten Namen eintragen.

Wurde der Parameter mittels ,Loschen aus der Spalte ,Parameter” geldscht, kann
dieser wiederhergestellt werden. Hierzu mit der rechten Maustaste klicken und in
der Dropdown-Liste ,Hinzufligen“ wahlen. Es wird eine leere Zeile erzeugt, in
welche nochmals mit der rechten Maustaste geklickt wird. In dem Kontextmen( sind
nun alle geléschten Parameter wahlbar. In der Spalte ,ID/Value® muss der Name
der TXT-Datei wie oben beschrieben eingetragen werden.

Wird in dem Kontextmeni die Funktion ,Pfad“ gewahlt, wird der Ordner gedffnet, in
welchem die Datei abgelegt wird. Wird ein anderer Ordner gewahlt, wird der unter
.Pfad” (siehe oben) definierte Ordner geandert.

Fur eine reibungslose Kommunikation zwischen dem Supervisor und PC-DMIS
sollten die wahrend der Installation vorgenommenen Standardeinstellungen nicht
geandert werden.

@ Es wird empfohlen vor Anderung der Daten eine Datensicherung durchzufiihren
(siehe Menupunkt Extras, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen - Exportieren).
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e Bereich: Anbindung / Automatisierte Zelle — Kommunikation tber
TCP/IP

Die Kommunikation mit der automatisierten Zelle erfolgt unabhangig davon,
ob eine SPS (siehe ,SPS Konfiguration® weiter unten) angeschlossen ist oder
nicht, ber TCP/IP (Standard) oder TCP/IP und Dateiaustausch (EROWA).

Bei ,Schema fir Kommunikation“ kann ;:maung.r.Aumammw.e
. “ . Kommunikation Gber Dateitausch Scher
durch Klick auf das Symbol ,+*“ eine : et chema

@ Kommunikation tber TCP/IP

Dropdown-LISte QEOﬁnet Werden Schema flur Kommunikation ﬂ1
Folgende Eintrage kénnen gewahlt —om
Wel’dEH er— — C:\Users\Public\Documents\Hexagon\Hex
e Standard

Die Kommunikation erfolgt komplett iber TCP/IP.
e EROWA
Die Kommunikation erfolgt tber TCP/IP und Dateiaustausch.
Der Pfad und Name der Messroutine wird Uber TCP/IP Ubermittelt.

Die Parameter fur den Start der Messung werden mit einer Datei Gibergeben.
Diese befindet sich in dem Ordner, in welchem die Messroutine vorhanden ist
und hat den Namen: {Name der Messroutine} gefolgt von ,EMC.XML* (Beispiel:
TeillLEMC.XML).

Alle anderen Informationen (z.B.: Status der Messmaschine usw.) werden tber
TCP/IP ausgetauscht.

Mit der Schaltflache ,Schema“ werden die entsprechenden Parameter
definiert.

Es offnet sich das Fenster ,'si Schema fur Kommunikation®:

Parameter Datei ID/Value Ready

Klermi Typ =
TCP Port Erweiterung

TCP/IP Adresse 182.168.0.10 10 |KMG Manuell [ |

e TCP Port
Es wird die Nummer des TCP-Ports der automatisierten Kommunikation Gber TCR/IP
Ze”e eingegeben. Parameter Datei ID/Value
TCP Port 2010
® TCP/IP Adresse TCP/IP Adresse [127.001
Es wird die IP-Adresse der automatisierten Zelle
eingegeben.
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e Bereich: SPS Konfiguration

Voraussetzung ist, dass die Steuerung der Messmaschine eine

entsprechende Schnittstelle zur Verfiigung stellt und die angeschlossene

Hardware unterstlitzt wird.

In diesem Fall muss die Checkbox ,Mit SPS Steuerung® aktiviert werden.

AnschlieRend kann mittels der Radiobuttons zwischen ,Schneider” und
,controllino“ (siehe unten) entschieden werden. Diese beiden /O — Module
werden aktuell unterstitzt. Bei Fragen zur Hardware kontaktieren Sie uns
bitte (siehe Kapitel: Allgemeines, Abschnitt: Einleitung, Punkt: Kontaktdaten).

Im Bereich ,Verbindungsdaten® wird der TCP-
Port und die IP-Adresse definiert (im Bild am
Beispiel von ,,Controllino®). Durch Klick in das
entsprechende Feld kann der komplette Wert
geandert werden. Ist das Feld markiert, kann
mit Doppelklick eine einzelne Zahl (Cursor
springt an die Position des Mauszeigers) geandert

werden.

e Anbindung Schneider I/O Modul (Typ:

OTB1EODMOLP):

Der Wert fir den TCP-Port ist 502 und wird in das
Feld ,TCP Port* (siehe oben) eingegeben.

Auf dem Gehdause befindet sich eine Nummer (siehe
Bild rechts) die zur Ermittlung der IP Adresse

notwendig ist.

Die IP Adresse setzt sich wie folgt zusammen:
85.16.xxx.yyy. Der Prafix 85.16. wird fur alle
Schneider I/O Module verwendet. Die Werte fur ,xxx“
und ,yyy“ werden aus den letzten beiden Blocken der
auf dem Gehause abgebildet Nummer ermittelt.
Diese Werte sind hexadezimal und mussen in das
dezimale Zahlenformat umgewandelt werden. Hierzu

Parameter

TCP Port

TCP/IP Adress!

e

@ Schneider

Datei ID/Value

23

192.168.0.10

@ Controllino

Klemr Typ

kann z.B.: der auf dem PC vorhandene Rechner verwendet werden.

Beispiel:

Werte der letzten beiden Blocke: EC und F7

Umrechnung (am Beispiel: EC):

10 KMG Manuell

Rechner
Bearbeiten ?
Standard Ao
Wissenschaftlich

Statistik

Ziffemgruppierung

—>

| Rechner

??% 0000 eeed o000 ??B@ ecee 0000 %98
é«}w 0000 0000 0000 0000 0000 1110 1160
ac || R || ms || Mo [ m
L CE <

7 8 9
4 5 6

—

Rechner

0000 0000 0000 0000

0000 0000 0000 0000

E]
m o N o >

236
0000 000 o000 0000
%em 0000 1110 1100
e || wr [ s || m
— |l c
7 8 9 %
4 516 « |l Vs

1 2
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Dieser Vorgang wird mit ,F7“ wiederholt. Damit wird die IP-Adresse wie folgt
gebildet:

EC (Hex) =236 (Dez)
F7 (Hex) = 247 (Dez)
IP-Adresse: 85.16.236.247

Diese IP-Adresse wird im Supervisor in das Feld ,TCP/IP Adresse” (siehe oben)
eingegeben.

Die IP-Adresse der Netzwerkkarte muss an der letzten Stelle um den Wert ,,1*
groler oder kleiner sein (in diesem Fall z.B.: 85.16.236.248).

U Eigenschaften von Ethernet X Eigenschaften von Internetprotokoll, Version 4 (TCP/IPv4) X

Netzwerk Aghentifizienung  Freigabe Algemein
Verbindung herstellen tber: IP-Einstellungen knnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
5 Intel(R) Ethemet Connection (7) 1213.LM Netzwerk diese Funktion unterstiitzt. Wenden Sie sich andernfalls an den
Netzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstelungen zu beziehen.
Konfigurieren...
Diese Verbindung verwendet folgende Elemente: (O 1P-Adresse automatisch beziehen

¥ " FortiCliert NDIS 6.3 Packet Fiter Driver ~ (@) Folgende IP-Adresse verwenden:
v -
O . Microsolt fur

4 5 Microsoft-LLDP-Treiber

Subnetzmaske: 255.255.255. 0
M 5 Intemetprotokoll, Version 6 (TCP/IPvE) I >

M 5 Antwort fiir Verbindungsschicht-Topologieerkennung tandar g I:l
M 4 E/A-Treiberfir Verbi v
< > DNS-Serveradresse automatisch beziehen
Instaliersn Deinstalieren Egenschaften (@) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Beschreibung

Bevorzugter DNS-Server: E
TCP/IP, das Standardprotokoll fur WAN-Netzwerke, das den
Datensustaush coervrsh dene L - -]

Alternativer DNS-Server:

Netzwerke emaglicht.
[Jeinstellungen beim Beenden tberpriifen

Erweitert...

6K [ Aemchn sbrechen

Anbindung Controllino:

Der Wert fir den TCP-Port ist 23 und wird in das Feld ,TCP Port“ (siehe oben)
eingegeben.

Die Standard IP-Adresse ist 192.168.0.10. Diese wird in das Feld , TCP/IP
Adresse” (siehe oben) eingegeben. Die IP-Adresse der Netzwerkkarte muss an

der letzten Stelle um den Wert ,1“ groRer oder kleiner sein (in diesem Fall z.B.:
192.168.0.11).

U Eigenschaften von Ethernet X Eigenschaften von Internetprotokoll, Version 4 (TCP/IPv4) X

Netzwerk A ghentifizieung  Freigabe Aligemein
Verbindung herstellen Gber: IP-Einstellungen kénnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Netzwerk diese Funktion unterstiitzt, Wenden Sie sich andernfalls an den
Netzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstelungen zu beziehen.

& Intel(R) Ethemet Connection (7) 1219-LM

Konfiqureren...
Diese Verbindung verwendet folgende Elemente: (O 1P-Adresse automatisch beziehen
1 ¥ FoniClient NDIS 6.3 Packet Fiter Driver ~ @ Folgende IP-Adresse verwenden:
“ e ===
[ s Microsoft fir
%1+ Moo L10P Tk Subretzmasie:
Wl Intemetprotokol, Version & (TCP/IPvE)
W 5. Antwort fir Verbindungsschicht Topologieerkennung Standardgateway:
¥ s E/A-Treiber fiir Verbindungsschicht- Topologieerkennur v

|

< > DNS-Serveradresse automatisch beziehen
Install Deinstalieren B aften (@) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:

Beschreibung Bevorzugter DNS-Server: E

TCP/IP, das Standardprotokoll fur WAN-Netzwerke, das den

o o — srnater NS Server . ]

Netzwerke ermoglicht:

[(JEinstellungen beim Beenden iiberpriifen
Erweitert...
oK Abbrechen Abbrechen
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e Konfiguration der Eingangssignale:

An dieser Stelle kann fir jeden Eingang (,Klemme*) der Signaltyp (,Typ“) und
die Interpretation dieses Signals (,Ready Erweiterung®) definiert werden. Es
kdnnen bis zu 12 Eingange konfiguriert werden.

Ready
Erweiterung

Klemt Typ

10 KMG Manuell False
I KMG Motoren On True
12 Maschine auf Sicherheit... True
13 KMG Bereit

14

I5

|6

17

18

19

110

111

Dies hat direkten Einfluss auf den Zustand ,KMG bereit, welcher in der
Bedieneroberflache durch ,rot* (KMG nicht bereit) oder ,griin“ (KMG bereit)
signalisiert wird.

KMG Manuell

otoren On
Maschine auf Sicherheitsposition 2 Maschine auf Sicherheitsposition
Teileprogramm geschlossen Teileprogramm geschlossen

KMG bereit KMG bereit

Nach Installation des Supervisors sind die Eingange ,10“ bis ,13“ vorbelegt.
Durch Klick mit der rechten Maustaste in die entsprechende Zeile der Spalte
»1yp“ 6ffnet sich ein Kontextmenu. In diesem kann der Signaltyp ausgewabhilt,
geéandert oder entfernt werden:

Ready

Klemt T
yp Erweiterung

10 [KMGManuel
11 [KMG Motd Kein Eintrag
12 Maschine KMG Manuell

v| 3 | KMG Berei KMG Motoren On

14 Maschine auf Sicherheitsposition

s | KMG Bereit
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| ||

KMG Manuell

Kein Eintrag:
Der Eintrag wird entfernt.

KMG Motoren On

Maschine auf Sicherhei

KMG Manuell / KMG Motoren On / Maschine auf Sicherheitsposition / KMG bereit:

Durch Wahl eines dieser Signatypen kann dieser einem anderen Eingang
zugewiesen werden. Ist dieser Signaltyp
einem Eingang zugewiesen, wird der Klem! Typ FEEEY
.. . . . Erweiterung
urspringliche Eintrag entfernt. Eine doppelte .
. . |
Belegung ist somit ausgeschlossen. PI Prymrr——

Beispiel |m B||d 2 Maschine auf Sicherheit... [

[

E
Urspriinglich war Eingang ,,0“ mit ,KMG G Berer -
Manuell belegt. Durch markieren des =
Eingangs ,5“ und Auswahl von ,KMG
Manuell* wird dieser Signaltyp dem Eingang
,9" zugewiesen und aus Eingang ,0*
automatisch entfernt.

KMG Manuell
Kein Eintrag

KMG Manuell
KMG Motoren On

Maschine auf Sicherheitsposition
KMG Bereit

Alternativ kann der Eintrag manuell geéndert werden. Durch Klick in das
entsprechende Feld kann der komplette Wert (iberschrieben werden. Ist das
Feld markiert, kann mit Doppelklick ein einzelner Buchstabe (Cursor springt an
die Position des Mauszeigers) geédndert werden.

Es kdnnen beliebige Signaltypen definiert und den
entsprechenden Eingéngen zugewiesen werden. 3 [KMG Bereit

Durch Kilick in die entsprechende Zeile in der Spalte , Typ* Tiir geschlossen
kann der gewtinschte Signaltyp eingetragen werden. Ist
bereits ein Eintrag vorhanden und das Feld markiert, kann
mit Doppelklick ein einzelner Buchstabe (Cursor springt an die Position des
Mauszeigers) geandert werden.

Teil in Vorrichtung

|| S

VTOr geschlossen

Um den Eintrag zu entfernen, den Vorgang
wiederholen und den Eintrag I6schen. RN RTRVR—— )G \anuel
Alternativ kann mittels rechter Maustaste in ' KMG Motoren On
dem folgenden Kontextmenu ,Kein Eintrag*
gewahlt werden.

Maschine auf Sicherheitsposition
KMG Bereit

Fur jeden Eingang kann definiert werden, wie ein Signal (oder Zustand)
interpretiert werden soll. Damit wird der Zustand ,KMG bereit* Giberwacht.

In der Spalte ,Ready Erweiterung® in der gewiinschten
Zeile das Symbol , v “ anklicken. Durch nochmaligen Klick
offnet sich eine Dropdown-Liste, in welcher folgende ) |EEee | =
Moglichkeiten gewahlt werden kdnnen: | U5 Motoren On

g g ; -

Ready
Erweiterung

Klermt Typ

ne auf Sicherheit..

¥
ereit '
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Leeres Feld:

Die Interpretation des Eingangssignals entspricht dem Zustand ,True® (siehe

unten).
True:

Liegt am Eingang ein Signal an, erfolgt eine Meldung an den Supervisor, dass die
Bedingung fiir das Erreichen des Zustandes ,KMG bereit® erfiillt ist.

Liegt kein Signal an, ist diese Bedingung nicht erfillt.
False:

Liegt am Eingang kein Signal an, erfolgt eine Meldung an den Supervisor, dass die
Bedingung fur das Erreichen des Zustandes ,KMG bereit* erfllt ist

Liegt ein Signal an, ist diese Bedingung nicht erfiillt.

Es ergeben sich die folgenden drei Maglichkeiten, den Zustand ,KMG bereit* zu

Uberwachen:

.KMG Bereit” ist keinem Eingang zugeordnet (aus der Liste geldscht — siehe oben)
und in der Spalte ,Ready Erweiterung® ist fur die definierten Eingange ,Leeres Feld*
(siehe oben) gewahlt. Dann erfolgt die Meldung ,KMG bereit*, wenn folgende

Bedingungen erflillt sind:
- ,KMG Manuell* =+ es darf kein Signal anliegen
- ,KMG Motoren On“ = es muss ein Signal anliegen

- ,Maschine auf Sicherheitsposition“ -+ es muss ein Signal
anliegen

- In PC-DMIS darf keine Messroutine getffnet sein
(, Teileprogramm geschlossen® muss grin sein — siehe
Kapitel: Bedieneroberflache, Abschnitt: Visualisierung
Signalzustand).

Ready

Klemt T
StYP Erweiterune

10 KMG Manuell
" lotoren On

12 Maschine auf Sicherheit
13

14

, - |
, -]
15  Torgeschlossen \

17  Teilin Vorrichtung e Einfluss

| B
B

16

Alle Bedingungen mussen erfullt sein, um den Zustand ,KMG bereit“ zu erreichen.
Sind weniger Signaltypen definiert (z.B.: ,KMG manuell* aus der Liste geldscht),
haben nur die verbliebenen Signaltypen Einfluss auf den Zustand ,KMG bereit.
Andere definierte Signaltypen (siehe oben) haben keinen Einfluss auf den Zustand

KMG bereit"“.

»,KMG Bereit” ist einem Engang zugeordnet und in der Spalte ,Ready Erweiterung*
ist fur die definierten Eingange ,Leeres Feld* (siehe oben) gewahlt. Dann erfolgt die

Meldung ,KMG bereit“, wenn folgende Bedingungen erfiillt sind:
- Am Eingang von ,KMG Bereit* muss ein Signal anliegen.

- In PC-DMIS darf keine Messroutine geotffnet sein
(, Teileprogramm geschlossen® muss griin sein — siehe
Kapitel: Bedieneroberflache, Abschnitt: Visualisierung

Signalzustand).

Die Signale anderer Eingénge haben keinen Einfluss auf den
Zustand ,KMG bereit".

Ready

R=nIE Erweiterung

S kG Manuel
1

Maschine auf Sicherheit...

B
Signal muss
anliegen

KMG Bereit | ———mHnow— |

Tir geschlossen \\

v ——
7 Teil in Vorrichtung Euss
P
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Einem Eingang oder mehreren Eingéngen sind in der Spalte ,Ready Erweiterung®
.True“ oder ,False” (siehe oben) zugordnet. Dann erfolgt die Meldung ,KMG bereit",

wenn folgende Bedingungen erfiillt sind: "
eady

Erweiterung

Klemi Typ

- Jeder definierte Eingang muss die Bedingung in der

Spalte ,Ready Erweiterung® fuir den Zustand ,KMG oy o o= e
bereit erfullen. 12 b:!as:hmeau‘S\(herhE\( True T enD:;r:izi:f:‘
3 KM ereit rue anliegen
- In PC-DMIS darf keine Messroutine geoffnet sein 2 _eser :
(, Teileprogramm geschlossen® muss griin sein — siehe Rl e, Trroe
Kapitel: Bedieneroberflache, Abschnitt: Visualisierung 16| - i
Slgna|ZUStand) \';' Teil in Vorrichtung —
Erfullt ein Eingang die Bedingung nicht, ist der Zustand ,KMG
bereit“ nicht erreicht. Eingange, die mit ,Leeres Feld” (siehe oben) definiert sind,
haben auf ,KMG bereit* keinen Einfluss.
Um die Definition fur alle Eingange auf ,leer” zu setzen, [Fiss Ready
wird mit der rechten Maustaste in die Spalte ,Ready ErsEue
. “ . . . 10 KMG Manuell
Erweiterung“ geklickt. Anschliefdend kann in dem e P o
Kontextmenii ,Eingange entfernen“ gewahlt werden. 12| Maschine aut icerhete_ |
Alle bis dahin definierte Zustande werden I MR{EMG e
zuriickgesetzt (siehe oben: Leeres Feld). e

e Preset Messen Offline:

Diese Einstellung ermdglicht es, den Supervisor automatisch bei einem
bestimmten Signaltyp offline zu schalten.

Parameter Datei ID/Value Ready

klicken und den gewtinschten Signaltyp wéahlen. L

Tir geschlossen

Teil in Vorrichtung

Damit kann in Preset & Measure eine beliebige e Enweiterung
Messung ausgefiihrt werden (siehe auch Kapitel: |t g
Bedieneroberflache, Abschnitt: Verbindung mit ]
Preset & Measure). =
Hierzu die Checkbox bei ,Preset Messen Offline* KMG Manuel =
aktivieren, mit der rechten Maustaste in das Feld et serenesposion [ -
-
B
- |

Aus allen vorhandenen Signaltypen kann der
gewilnschte ausgewahlt werden.

Kein Eintrag

Anschlieend muss mittels ,True“ (Signal liegt an) oder ,False” (Signal liegt
nicht an) die Bedingung fir den Offlinemodus festgelegt
werden. Preset & Measure wird bei Erreichen dieser

Bedingung Offline geschaltet. Die unter ,Ready Erweiterung* 10 geschiomsen @ Twoe

(siehe oben) definierte Interpretation muss wie folgt @ ralse
bertcksichtig werden:

Preset Messen Offline

Ready Erweiterung = ,Leer” oder ,True“ = Preset Messen Offline = ,False®
Ready Erweiterung = ,False“ + Preset Messen Offline =, True*

Beispiel (siehe Screenshot oben):

Hardwareseitig ist definiert, das bei gedffneter Tir kein Signal anliegt. Ist die
Tur geschlossen, liegt ein Signal an.

Die Konfiguration muss wie folgt vorgenommen werden:
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Dem Eingang ,|5“ wird der Signaltyp , Tur geschlossen® (Bezeichnung frei
wahlbar) zugewiesen. In der Spalte ,Ready Erweiterung“ (siehe oben) wird
.Leeres Feld“ gewahlt (da fur alle anderen Signaltypen ebenfalls leeres Feld
gewahlt wurde).

Damit ist dieser Signaltyp in dem Kontextmenu ,Preset Messen Offline*
verfugbar. Die Interpretation des Signaltyps fir ,Preset Messen Offline” wird mit
.False” (siehe oben) festgelegt.

Da beim Offnen der Tur kein Signal anliegt (siehe oben), wird der Supervisor
offline geschaltet und Preset & Measure 6ffnet sich mit der zuletzt verwendeten
Liste (z.B.: Elektroden). Nun kann eine Messung mit Preset & Measure
durchgefuhrt werden.

Beim Schliel3en der Tur liegt ein Signal an (siehe oben), Preset & Measure wird
minimiert und der Supervisor online geschaltet (siehe auch Kapitel:
Bedieneroberflache, Abschnitt: Verbindung mit Preset & Measure).

Ist keine entsprechende Hardware angeschlossen, erfolgt die SPS Konfiguration
Kommunikation ausschlie3lich per Dateitausch, tber TCP/IP B Mit SPS Steuerung
(Standard) oder TCP/IP (EROWA) und Dateiaustausch:

e Kommunikation per Dateitausch:

Die Kommunikation erfolgt mittels Dateien (siehe Kapitel: MenUpunkt ,Extras,
Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen = Anbindung / Automatisierte Zelle —
Kommunikation tber Dateitausch) .

e Kommunikation Uber TCP/IP:

Die Kommunikation erfolgt tlber TCP/IP oder TCP/IP und Dateiaustausch (siehe
Kapitel: Menupunkt ,Extras”, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen -+
Anbindung / Automatisierte Zelle — Kommunikation tiber TCP/IP).

Die die Checkbox muss deaktiviert werden. Im Bereich ,Verbindungsdaten®
(siehe Kapitel: Meniupunkt ,Extras®, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen
- SPS Konfiguration kénnen keine Anderungen vorgenommen werden.
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o Exportieren

Nach Auswahl dieser Funktion 6ffnet sich ein Fenster, in welchem der Pfad
und der Name flr den Datenexport gewahlt werden kann. Alle
vorgenommenen Einstellungen werden gesichert.

Es wird empfohlen, nach der Installation und Konfiguration des Supervisors
mit dieser Funktion eine Datensicherung durchzufihren.

m PC-DMIS Preset & Measure Supervisor Version 2.2018.2.18

Datei | Hilfe
Protokoll -—m Setzen

39  Setting SchemaViaExchangeH Exportieren
Setting KeepCMMFreeAfterRy Importieren
Setting SchemaViaExchangeH

Setting SchemaViaExchangeF Monitoring (Taster / Chuck)

o Importieren

Nach Auswahl dieser Funktion 6ffnet sich ein Fenster, in welchem der Pfad
und der Name fur den Datenimport gewahlt werden kann.

PC-DMIS Preset & Measure Supervisor Version 2.2018.2.18

Setzen
Exportieren

Setting KeepCN f Importieren

Setting SchemaViaExchangeH

Setting SchemaViaExchangeH Monitoring (Taster / Chuck)

Nach Auswahl der Datei erscheint die Meldung ,Bitte die Software erneut
starten®.

B | Hexmet_CMM_Supervisor *

o Bitte die Software erneut starten

Nach Bestatigung der Meldung mit ,OK“ werden der Supervisor, Preset &
Measure und PC-DMIS automatisch geschlossen.

Nach dem manuellen Neustart sind alle zum Zeitpunkt der Datensicherung
vorgenommenen Einstellungen wiederhergestellt.
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o Monitoring Taster / Chuck

Der Menupunktes ,Extras“ = ,Einstellungen® = ,Monitoring (Taster / Chuck)*
bietet die Méglichkeit, adaquat zu PC-DMIS Preset & Measure ein Zeitfenster
fur das Einmessen der Taster und Chucks (Spannmittel, entspricht
Ausrichtung) zu definieren (siehe Abschnitt: Bereich: Taster, Punkt:
Checkbox ,Uberwachen* aktiviert und Abschnitt: Bereich ,CHUCKs®, Punkt:
Checkbox ,Uberwachen* aktiviert).

@ PC-DMIS Preset & Measure Supervisor Version 2.2018.2.18

Datei | Hilfe
Protokollm Setzen

Setting SchemaViaExchangeH Exportieren
Setting KeepCMMFreeAfterRy Importieren
Setting SchemaViaExchangeH

Setting SchemaViaExchangeH] Monitoring (Taster / Chuck)

Es o6ffnet sich das Fenster ,Einstellungen Taster / Chuck®, in welchem in den
Bereichen ,Taster” und ,CHUCKSs" diverse Einstellungen vorgenommen
werden kdnnen.

Vorgenommene Anderungen werden mittels der Schaltflache ,OK*
Ubernommen oder mittels ,Abbrechen” verworfen.
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e Bereich: Taster

e Checkbox ,Uberwachen* aktiviert

Bei aktivierter Checkbox kann ein Zeitfenster in Tagen und Stunden fir das
Einmessen der Taster definiert werden. Die Radiobuttons ,Alle” oder ,Nur
ausgewahlte” (siehe unten) sind verflgbar.

Taster

Uberwachen Tage Stunden

1 3
@ Alle

@ Nur ausgewahlte

In der Bedieneroberflache wird der Status der, mit den Radiobuttons ,Alle“ oder
-Nur ausgewahlte“ (siehe unten) gewéhlten Taster wie folgt angezeigt:

Taster innerhalb des Zeitfensters:

In der linken unteren Ecke der Bedieneroberflache wird ein griines Symbol
eingeblendet.

Wird mit dem Leitsystem der Status der Messmaschine abgefragt, erfolgt die
@ Ruckmeldung: Are probes ready=True.

Die nachste Messung kann gestartet werden.
Ein oder mehrere Taster aul3erhalb des Zeitfensters:

In der linken unteren Ecke der Bedieneroberflache wird ein rotes Symbol
eingeblendet.

nTimeHour = 1

@ Wird mit dem Leitsystem der Status der Messmaschine abgefragt, erfolgt die
Ruckmeldung: Are probes ready=False.

Unabhangig davon kann die nachste Messung gestartet werden. Um weiterhin die
Genauigkeit der Messergebnisse zu garantieren, wird empfohlen, den oder die
gewahlten Taster einzumessen.

Ist die Uberyyachung fur die Spannmittel (siehe Abschnitt: Bereich: CHUCKSs, Punkt:
Checkbox ,Uberwachen® aktiviert) ebenfalls aktiv, wird der Status flr Taster und
Chuck symbolisch dargestellt (im Beispiel: beide innerhalb des Zeitfensters).

3

Stand: 21. Juli 2023 30



(4 4 HEXAGON

Mit den Radiobuttons ,Alle” oder ,Nur ausgewahlte“ kann festgelegt werden, fur
welche Taster das Zeitfenster (siehe oben) fir das Einmessen gilt.

Voraussetzung ist, dass die Taster vor dem Start des Supervisors in PC-DMIS
angelegt und eingemessen wurden.

Alle:

Das Zeitfenster (siehe oben) gilt fir alle, in PC-DMIS angelegten und
eingemessenen Taster. Die Tasterliste (siehe: Nur ausgewdhlte unten) ist nicht
verflugbar.

Nur ausgewahlte:

Es kénnen einzelne Taster gewahlt werden, fir die das Zeitfenster (siehe oben) gilt.
Hierzu in der Tasterliste die Checkbox in der Spalte ,Aktiv“ bei dem gewlinschten
Taster aktivieren.

Taster
B Uberwachen Tage Stunden

1 3

@ Ale

@ Nur ausgewahlte Alle Winkelpositionen

Alle markieren Alle demarkieren

Taster ID Aktiv
‘ 13X504 33

PRESET_AOBO
UNLOAD
ZOOM

Ist an der Messmaschine ein Dreh-Schwenksystem vorhanden, kann mit der
Checkbox ,Alle Winkelpositionen® festgelegt werden, fir welche Winkelpositionen
das Zeitfenster (siehe oben) gilt.

Checkbox aktiviert

Das Zeitfenster gilt fur alle Winkelpositionen. In der Tasterliste kann nur eine
Winkelposition des Tasters gewahlt werden. Hierzu die Checkbox in der Spalte
LAktiv' aktivieren.

@ Ale

@ Nur ausgewahite Alle Winkelpositionen
Alle markieren Alle demarkieren

Taster ID Aktiv

13X50

DUMMY
PRESET
PRESET_AOBO
UNLOAD

ZOOM
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Checkbox deaktiviert

In der Tasterliste werden alle Taster mit den jeweiligen Winkelstellungen
aufgefiihrt. Durch Aktivieren der Checkbox in der Spalte ,Aktiv‘ kdnnen die
Taster gewahlt werden, fur die das Zeitfenster (siehe oben) gelten soll.

@ Ale

@ Nur ausgewahite Alle Winkelpositionen

Alle markieren Alle demarkieren

Taster ID Taststift ID Aktiv
13X504 3X3 TIP1

1 3X50 4 3X3 TIP1

DUMN .T|P1

PRESET .T1P1

PRESET_AOBO T1A0BO
T1A1580
T1A15B180
T1A15B890
T1A15B-90

UNLOAD .TIP1

EE RN E N EEEN

ZOOM TIP1

Mit der Schaltflache ,Alle markieren“ werden alle Checkboxen aktiviert.

Mit der Schaltflache ,Alle demarkieren“ werden alle Checkboxen deaktiviert.

Alle markieren Alle demarkieren

e Checkbox ,Uberwachen“ deaktiviert

Es findet keine Uberwachung des Zeitfensters (siehe oben) fiir das Einmessen
der Taster statt. Weitere Einstellungen sind nicht méglich.

Taster

B Uberwachen

Eine Anzeige in der Bedieneroberflache (siehe oben) findet nicht statt.
Wird mit dem Leitsystem der Status der Messmaschine abgefragt, erfolgt keine

C‘T—’ Ruckmeldung.

Die nachste Messung kann gestartet werden.
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«
e Bereich: CHUCKs
e Checkbox ,Uberwachen* aktiviert
Bei aktivierter Checkbox kann ein Zeitfenster in Tagen und Stunden fir das
Einmessen der Spannsysteme (im Folgenden Chuck genannt, entspricht
JAusrichtung® in PC-DMIS Preset & Measure) definiert werden. Die
Radiobuttons ,Alle“ oder ,Nur ausgewéahlte® (siehe unten) sind verfiigbar.
CHUCKs
Uberwachen Tage Stunden
1 3
@ Alle
@ Nur ausgewahlite
In der Bedieneroberflache wird der Status der, mit den Radiobuttons ,Alle“ oder
»Nur ausgewahlte“ (siehe unten) gewahlten Chucks wie folgt angezeigt:
Chuck innerhalb des Zeitfensters:
In der linken unteren Ecke der Bedieneroberflache wird ein griines Symbol
eingeblendet.
Wird mit dem Leitsystem der Status der Messmaschine abgefragt, erfolgt die
@ Rickmeldung: Are chucks ready=True.
Die nachste Messung kann gestartet werden.
Ein oder mehrere Chucks auf3erhalb des Zeitfensters:
In der linken unteren Ecke der Bedieneroberflache wird ein rotes Symbol
eingeblendet.
Wird mit dem Leitsystem der Status der Messmaschine abgefragt, erfolgt die
Ruckmeldung: Are chucks ready =False.
@ Unabhangig davon kann die nachste Messung gestartet werden. Um weiterhin die

Genauigkeit der Messergebnisse zu garantieren, wird empfohlen, das gewahlte
Chuck oder die gewahlten Chucks einzumessen.

Ist die Uberwachung fiir die Taster ebenfalls aktiv (siehe Abschnitt: Bereich
Taster®, Punkt: Checkbox ,Uberwachen” aktiviert), wird der Status fir Taster und

Chucks symbolisch dargestellt (im Beispiel: beide innerhalb des Zeitfensters).

@,
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&

Mit den Radiobuttons ,Alle“ oder ,Nur ausgewahlte* kann festgelegt werden, fur
welche Chucks das Zeitfenster (siehe oben) fur das Einmessen gilt.

Voraussetzung ist, dass die Chucks in der Bedieneroberflache angelegt und
eingemessen wurden.
Alle:

Das Zeitfenster (siehe oben) gilt fir alle angelegten und eingemessenen Chucks.
Die Liste der Chucks (siehe: Nur ausgewahlte unten) ist nicht verflgbar.

Nur ausgewahlte:

Es kénnen einzelne Chucks gewahlt werden, fir die das Zeitfenster (siehe oben)
gilt. Hierzu in der Liste der Chucks die Checkbox in der Spalte ,Aktiv‘ bei dem
gewtlinschten Chuck aktivieren.

CHUCKs
Uberwachen Tage Stunden

1 0

@ Alle

@ Nur ausgewahite

Alle markieren Alle demarkieren

Chuck ID Aktiv
DEFAULT
EROWA
GRUNDPLATTE
Hirschmann
153

MKS

EEAEEQAN

System 3R

Mit der Schaltflache ,Alle markieren“ werden alle Checkboxen aktiviert.

Mit der Schaltflache ,Alle demarkieren“ werden alle Checkboxen deaktiviert.

Alle markieren Alle demarkieren

Checkbox ,Uberwachen® deaktiviert

Es findet keine Uberwachung des Zeitfensters fir das Einmessen der Chucks
statt. Weitere Einstellungen sind nicht mdglich.

CHUCKs

B Uberwachen

Eine Anzeige in der Bedieneroberflache (siehe oben) findet nicht statt.

Wird mit dem Leitsystem der Status der Messmaschine abgefragt, erfolgt keine
Ruckmeldung.

Die nachste Messung kann gestartet werden.
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7. MenUpunkt ,Hilfe*

Datei Extras

Protokoll Lizenz

09:19:18 Setingschd  Bedienerhandbuch

09:19:18 Setting Sch¢ Supervisor
09:19:18 Setting SCheTEVISCACI IS IEE e F Sl aIIeleTS

7.1. Lizenz

Mit ,Lizenz" erhalten Sie im folgenden Fenster ,Lizenzinformation fur
Hexmet CMM_Supervisor® Informationen zu Ihrer Softwarelizenz (z.B.:
Lizenzart und Ablaufdatum).

Eine neue Lizenzanfrage kann mittels der Schaltflache ,Neue Lizenzanfrage
erstellen” erzeugt werden.

[Lizenszormation far PC-DMIS Preset and Measure Supervisor] X

roa HEXAGON

- MANUFACTURING INTELLIGENCE
Lizenzart Zeitlich begrenzte Lizenz (Demo)

Ablaufdatum

Lizenz

Auftragsnummer

Lizenzumfang Konzernlizenz
Neue Lizenzanfrage erstellen

7.2. Bedienerhandbuch

Hiermit wird das Bedienerhandbuch geoffnet.

7.3. Supervisor
Mit ,Supervisor® erhalten Sie weitere Informationen (z.B.: Versionsnummer
der Software).
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8. Bedieneroberflache
8.1. Verbindung mit Preset & Measure

Der Supervisor stellt eine Schnittstelle zwischen einer automatisierten
Losung (Leitsystem), Preset & Measure und PC-DMIS dar. Diese drei
Softwarepakete sind daher fur den On- oder Offlinebetrieb notwendig.

Automatisiert kann der Supervisor nur in Verbindung mit Preset & Measure
verwendet werden (Online).

e  Verbindung / Trennung in der Bedieneroberflache

Die Verbindung des Supervisors mit Preset & Measure erfolgt durch
Doppelklick auf die rechts oben befindlich rote Schaltflache in der
Bedieneroberflache des Supervisors. Die Schaltflache wird grin und Preset
& Measure wird minimiert (Onlinemodus). In diesem Fall ist ein manuelles
Arbeiten mit Preset & Measure nicht moglich, da die Listen etc. nicht
verfugbar sind (grine Schaltflaiche in der Bedieneroberflache von Preset &
Measure und des Supervisors).

% Doppelkhck - X

Um die Verbindung zu trennen (Offlinemodus) wird der Vorgang wiederholt.
Die grune Schaltflache wird Rot und Preset & Measure maximiert (rote
Schaltflache in der Bedieneroberflache von Preset & Measure und des
Supervisors). Es kann nun mit Preset & Measure wie gewohnt gearbeitet
werden, da die Listen etc. verfligbar sind.

Doppelkllck

Der On — oder Offlinemodus kann ausschliel3lich mit dem Supervisor

C? hergestellt werden. Die rote oder griine Schaltflache in der
Bedieneroberflache von Preset & Measure dient lediglich der Visualisierung
des aktuellen Zustandes.

e Verbindung / Trennung tber SPS Konfiguration

Der Wechsel zwischen On- und Offlinemodus erfolgt anhand der SPS
Konfiguration (siehe Kapitel: Menupunkt ,Extras®, Abschnitt: Einstellungen,
Punkt: Setzen = SPS Konfiguration = Preset Messen Offline).
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e  Verbindung / Trennung Uber Leitsystem

Wird vom Leitsystem mit dem Parameter ,Measuring program=" kein Wert
Ubergeben, wird der Supervisor ebenfalls in den Offlinemodus geschaltet und
Preset & Measure maximiert. Dies geschieht unabhangig davon, ob die
Kommunikation Gber Dateiaustausch oder TCP/IP erfolgt (siehe Kapitel:
Menupunkt ,Extras®, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen - Bereich:
Anbindung / Automatisierte Zelle — Kommunikation tber Dateitausch und
Bereich: Anbindung / Automatisierte Zelle — Kommunikation tber TCP/IP).

Die grune Schaltflache rechts oben in der Bedieneroberflache von Preset &

C? Measure und dem Supervisor bleibt griin. Unabhangig davon kdnnen mit
Preset & Measure Messungen durchgefihrt werden, da die Listen etc.
verfugbar sind.

[ PCOMIS_Preset & Measure Version 3.2018.2.20 (Interfacetyp <FDC> aus Datei} - [} X

Datei Listen Extras Hilfe

Makros

Sobald die manuellen Messungen abgeschlossen sind, kann der Supervisor
wieder in den Onlinemodus geschaltet werden. Dies geschieht durch
Doppelklick auf die grine Schaltflache in der oberen rechten Ecke der
Benutzeroberflache von Preset & Measure. Diese bleibt griin und es 6ffnet
sich das Fenster ,MOVE CMM".

B MOVE CMM pod

o Bewegen Sie bitte das KMG in die sichere Position

Nachdem die Messmaschine auf eine sichere Position bewegt wurde, kann
diese Meldung mit ,OK* bestatigt werden.

Anschlie3end wird Preset & Measure minimiert und der Supervisor befindet
sich wieder im Onlinemodus (grine Schaltflache in Preset & Measure und
dem Supervisor).

Der Onlinemodus des Supervisors kann ausschlie3lich Gber die
C? Bedieneroberflache von Preset &Measure hergestellt werden.
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8.2. Visualisierung Signalzustand

Im mittleren Bereich der Bedieneroberflache werden die einzelnen
Signalzustande optisch dargestellt (siehe Kapitel: Bedienung, Abschnitt:
Verwendete Begriffe, Punkt: Beispiel: Bedieneroberflache (Online /
Parkposition)).

Die oberen sechs Felder sind fixen Signaltypen zugeordnet. Ist eine SPS
vorhanden, sind diese nach Installation des Supervisors
den Eingangen ,10“ bis ,I13“ zugeordnet. ,KMG Auto“ ist
keinem Eingang zugeordnet, da dieser durch ,KMG
Manuell“ definiert wird. ,KMG Auto”“ ist der entgegensetzte
Zustand von ,KMG Manuell®.

Die Zuordnung der Eingange (aufRer ,KMG Auto“) kann entsprechend der
angeschlossenen Hardware geandert werden (siehe Kapitel: Mentpunkt
Extras“, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen -+ SPS Konfiguration -
Konfiguration der Eingangssignale). Ist ein Signaltyp einem Eingang
zugordnet, wird dieses mit einem |, gefolgt von der Nummer des Eingangs,
angezeigt.

Liegt am entsprechenden Eingang ein Signal an, wird dieser in der Farbe
,Grun“ dargestellt. Liegt kein Signal an, erfolgt die Visualisierung mittels der
Farbe ,Rot"“. Die Farbgebung erfolgt unabhangig von der in der Spalte
,Ready Erweiterung“ vorgenommenen Einstellung (siehe Kapitel: Mentpunkt
Extras”, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen -+ SPS Konfiguration -
Interpretation Eingangssignal).

Der Zustand , Teileprogramm geschlossen® wird, unabhéangig davon ob eine
SPS angeschlossen ist oder nicht, immer softwareseitig Uberwacht.

Die in der Spalte ,Ready Erweiterung“ vorgenommenen Einstellungen
konnen dargestellt werden, indem der Mauszeiger tUber
-KMG bereit* bewegt wird (siehe Kapitel: Meniupunkt
Extras“, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: SPS Konfiguration
- _Konfiguration der Eingangssignale und Interpretation
Eingangssignal). Es 6ffnet sich ein Tooltip mit der entsprechenden
Information.

Ist keine Hardware angeschlossen und die Signale werden
softwareseitig verarbeitet, werden die Eingénge nicht
dargestellt (auBer ,Maschine auf Sicherheitsposition).

Die unteren Felder sind frei belegbar und kénnen verschiedenen Signaltypen
und Eingangen zugeteilt werden (siehe Kapitel: Mentpunkt
Extras”, Abschnitt: Einstellungen, Punkt: SPS Konfiguration
- Konfiguration der Eingangssignale). Wird ein Signaltyp
oder mehrere dieser Signaltypen mit der entsprechenden
Interpretation versehen, erscheinen diese ebenfalls im
Tooltip (siehe oben).
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8.3.

8.4.

Parkposition

Mit der rechts unten befindlichen Schaltflache kann die Messmaschine zur
Parkposition gefahren werden. Die Parkposition muss im Controller der
Messmaschine oder in PC-DMIS (Sicherheitspunkt) definiert sein. Wird die
Parkposition hardwareseitig Uberwacht (siehe Kapitel: Menupunkt ,Extras®,
Abschnitt: Einstellungen, Punkt: Setzen - Schema - Bereich: Fahre zu
Sicherheitsposition), muss die Parkposition im Controller der Messmaschine
und der Sicherheitspunkt in PC-DMIS identisch sein. Ist die Parkposition
erreicht, erfolgt eine entsprechende Visualisierung in der Bedieneroberflache.

P =

Die Anordnung der Elemente in der Bedieneroberflache ist im Kapitel
Bedienung, Abschnitt: Verwendete Begriffe, Punkt: Beispiel:
Bedieneroberflache (Online / Parkposition) ersichtlich.

Bedieneroberflache wahrend der Ausflihrung
(Messroutine oder Makro)
Wahrend der Ausfiihrung einer Messroutine oder eines Makros wird die

Schaltflache fur die Parkposition durch die, aus PC-DMIS bekannten
Schaltflachen fur ,Anhalten®, ,Fortfahren und ,Abbrechen® ersetzt.

(= |
Bei einem Abbruch oder einer Stérung erscheint die ,RESET* — Schaltflache
(siehe auch Kapitel: Bedienung, Abschnitt: Verwendete Begriffe,

Punkt: Beispiel: Bedieneroberflache (Offline / Reset)).
Wahrend die ,RESET" — Schaltflache aktiv ist, kann die
Bedieneroberflache nicht minimiert werden.

Ist die Ursache fir die Unterbrechung oder Stérung behoben, muss diese
Schaltflache mittels Mausklick bestatigt werden und wird anschlieRend durch
die Schaltflache ,Parkposition® ersetzt. Ggf. muss im Anschluss die
Messmaschine auf die Parkposition gefahren werden (siehe oben:

Parkposition).
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9. Zusatzliche Informationen

9.1. Startdatei

Die Startdatei kann folgende grundlegenden Informationen beinhalten:

Name der Variable

Beschreibung

Beispiel

Protocol file name=

Offset file name=

Measuring program=

Pallet name=
Postprocessor id=

Part type=3

Aux Data File=C:\
171011_PM.TXT

Pfad und Name des Messprotokolls

Pfad, Name und Erweiterung der
Ausgabedatei

Pfad und Name der Messroutine (flr

Qualitatsmessen das TXT-File)

Name der externen Ausrichtung

Name des Postprozessors

Teiletyp (2=Werkstlick / 3=Elektrode)

TXT-File flr Preseting

Protocol file
name=C:\Protocol\Test.PDF

Offset file name=C:\offset.txt

Measuring program=C:\
Preset_Rectangle_TeachpointsFro
mFile.PRG

Pallet name=ITS
Postprocessor id=Test
Part type=3

Aux Data File=C:\ 171011_PM.TXT

Abhéangig davon, ob eine Messroutine fur das Voreinstellen oder
Qualitatsmessen ausgefihrt werden soll, sind nicht immer alle Informationen
zwingend notwendig (z.B.: ist das Messprotokoll nur beim Qualitatsmessen

sinnvoll).

Neben diesen Grundinformationen kann die Startdatei weitere zusatzliche
Informationen enthalten. Diese sind nicht Gegenstand des
Bedienerhandbuchs, da hierzu im Rahmen der Schulung entsprechende
Informationen und Unterlagen zu Verfliigung gestellt werden.
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10. Softwareupdate

Wird der Supervisor mittels eines Updates aktualisiert, ist darauf zu achten,
dass die verwendetet Version von Preset & Measure kompatibel zu der
neuen Version ist. Ggf. ist ein Update von Preset & Measure notwendig.

Wird zusatzlich zum Supervisor der Inspection Planner eingesetzt, muss im
Falle eines Updates ebenfalls die Kompatibilitat der Softwarepakete gepruft
werden.

Eine Liste der kompatiblen Versionen ist im Dokument ,Preset & Measure
Suite compatibility.xIsx“ zu finden. Diese steht unter:
https://ftp.hexmet.de/PC-DMIS/PC-DMIS Preset & Measure%20Suite/ zum
Download bereit.

11. Uber Hexagon

Hexagon ist ein weltweit flihrender Anbieter von Sensor-, Software- und
autonomen Lésungen. Wir nutzen Daten, um die Effizienz, Produktivitat und
Qualitat von Anwendungen in der Industrie und der Produktion sowie in den
Bereichen Infrastruktur, Sicherheit und Mobilitat zu steigern.

Mit unseren Technologien gestalten wir zunehmend starker vernetzte und
autonome Okosysteme im urbanen Umfeld wie auch in der Fertigung und
sorgen so fur Skalierbarkeit und Nachhaltigkeit in der Zukunft.

Der Geschaftsbereich Manufacturing Intelligence von Hexagon nutzt Daten
aus Design und Engineering, Fertigung und Messtechnik als Basis fur
Lésungen zur Optimierung von Fertigungsprozessen. Weitere Informationen
erhalten Sie auf hexagonmi.com.

Erfahren Sie mehr Uber Hexagon (Nasdaq Stockholm: HEXA B) unter
hexagon.com. Folgen Sie uns auch auf @HexagonAB.
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